Azionamenti per motori brushless CC

BLD60 DIGITAL

AZIONAMENTO 4Q
PER MOTORI BRUSHLESS CC

BLD60 Digital € un controller di velocita ad anello chiuso che uti-
lizza componenti di potenza IGBT e MOSFET. Utilizza il segnale
di Hall del motore brushless per eseguire il controllo della velocita
ad anello chiuso, e riduce I'errore tramite il regolatore dei PID.
E’ in grado di raggiungere la coppia massima anche alle basse
velocita da 150 a 4000 giri al minuto. Il drive utilizza il protocollo
ModbusRS485 RTU per poter comunicare i parametri e gestire i
motori su di un Network.

Caratteristiche standard

4Q DRIVE
FOR DC BRUSHLESS MOTORS

BLD30 Digital BLDC motor driver is a closed-loop speed controller,
which uses IGBT and MOS power, uses the Hall signal of the DC
brushless motor to perform double-loop speed control, and has
a PID speed regulator in the control link. The system control is
stable and reliable.

It can always reach the maximum torque at low speed, and the
speed control range is 150 to 4000rpm. The driver use the protocol
Modbus RS485 RTU to comunicate in a network.

Standard characteristic

* Azionamento trifase a quattro quadranti per motori
Brushless

» Alimentazione singola DC

» Display digitale (gestione azionamento e stato allarmi)

» Protetto per corto circuito, min/max tensione,
sovratemperatura, mancanza celle di hall.

* Protezione termica

» Connettori estraibili 8 vie (segnali) e 5 vie (sensori di Hall).

* 1 Comando di velocita differenziale analogico +5V

* 1 Comando di coppia analogico +5V per realizzare avvitatori,
svolgitori, macchine test, ecc

* Feedback da sensori di HALL

» 2 Uscita NPN segnalazione allarme azionamento feedback
velocita

» 2 trimmer (gestione velocita e corrente).

* Four quadrant regenerative drive for Brushless motor

» Single supply DC voltage

 Digital display (drive management and alarm status)

* Protections for: Over/Under voltage, max. temperature, Over
current

» thermal protection

 signals extractable connectors (8 ways and 5 ways)..

1 Differential velocity input +5V

» 1 Torque mode (demand current) input +5V

* Feedback by HALL sensors
» 2 NPN output (feedback speed and faulf)

» 2 Potentiometer (Speed, current)

Dati tecnici principali Specifications
» ldoneo per motori BLDC trifase 4/8 poli » Suitable for 3ph BLDC motors 4/8 poli

» Retroazione digitale sensori di Hall  Digital feedback Hall sensors

« Controllo motore in frequenza PWM 20 kHz » Motor control in PWM frequency 20 kHz

» Temperatura operativa 0/+40°C » Operative temperature 0/+40°C

* Ingresso analogico 0/5 Vce * Analog inputs range 0/5 Vdc

* Rampa accelerazione regolabile 0.1/10 sec » Acceleration ramp adjustable 0.1/10 sec

(tramite display digitale)

* Regolazione corrente max

* Regolazione della velocita
(potenziometro esterno o interno)

esterno 10k

(by digital display)

» Cuirrent max regulation

» Speed change regulation
(by external or internal pot))

external 10kQ

« Controllo motore in digitale RS485  Digital motor control RS485
Dimensioni Dimensions
83.5 125
57.5
MODELLO / MODEL BLD60 Digital
4.5 21.5
Tensione nominale motore ‘
Motor DC Voltage (Vdc)| 24-36-48
[€e5)
Tensione di alimentazione min / max (Vdc) 20 - 60
Supply DC Voltage Range min / max i
Corrente nominale
Rated Current A) 50A
Corrente di picco (1)
Peak Current A) 75A DC+ @B DC+— &ﬂﬂ@@ H
- 3
Potenza nominale (2) (W) 1500 DC- @ DC- —
Rated Power @
© MA MA j
Potenza di picco (3) (W) 2120 N MB @ MB Z  power transmissions
Peak Power o www.intecno-srl.com
mMC @ MC ;—%'

(1) La corrente di picco viene erogata per un tempo di circa 2 secondi
(1) Peak current (Adc) for 2 sec.

(2) La potenza nominale ¢ riferita al valore di tensione
e di corrente nominale
(2) Power of amplifier at the rated current and rated voltage
(3) La potenza di picco ¢ riferita al valore di tensione nominale
e di corrente di picco
(3) Power of amplifier at the peak current and rated voltage
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Azionamenti per motori brushless CC

AZIONAMENTO 4Q
PER MOTORI BRUSHLESS CC

Collegamenti per motori brushless serie BL

BLD60 DIGITAL

4Q DRIVE

FOR DC BRUSHLESS MOTORS

Connections for brushless motors BL series

Fili di potenza:

» fase motore U: pin MA
» fase motore V: pin MB

» fase motore W: pin MC

Fili di segnale:

* Rosso piccolo (+Vcc): pin +5V
Nero piccolo (GND): pin GND
Blue (hall U): pin HA

Verde (hall V): pin NB

Bianco (hall W): pin HC

Power wires:

» phase motor U: pin MA

» phase motor V: pin MB

» phase motor W: pin MC

Fili di segnale:

* Red small (+Vdc): pin +5V
Black small (GND): pin GND
Blue (hall U): pin HA

Green (hall V): pin HB

White (hall W): pin HC

Positivo

VP

GND
Gestione Motore MA
Motor Line MB
MC
GND
Sensori di Hall HA
Hall Signal Line HB
HC

. . +5v
Potenziometro interno

GND
Ingressi digitali F/R
Control signal

EN

BK

Ingresso analogico
Speed voltage input SV

Segnali d’'uscita PG
Output signal ALM
+5v

Inner Potentiometer R -SV

Positive Ingresso Alimentazione
Input Power

Negativo Negative

Motore Brushless DC
Brushless DC Motor

F

Potenziometro
Controllo di velocita

DISPLAY LED
FEEDBACK VISIVO VISUAL FEEDBACK
U
SET a V EN
DC+ TASTRIERA / CONTROLLER
be- TASTIERA PER KEYBOARD FOR
VA SETTAGGIO PARAMETRI PARAMETER SETTING
MB
MC
[0]GND
[ O|HA
[ 0|HB
[ O]HC
[ O]+5v
[o]GND
[O|F/IR
[ O|EN
[ 0|BK
oSV
[ 0|PG
[ O|ALM
[o]+5v
n
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